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RIVESTIMENTO IN PIETRA ALBERESE SENZA MATERASSINO - DOPPIO BINARIO
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CLS BLOCCAGGIO ERS H=mm. 300 - C35/45 ARMATO
TOLLERANZA DI COSTRUZIONE + 5 mm.
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MATERASSINO VERTICALE H = mm. 15

MATERASSINO ANTIVIBRANTE H = mm. 30

CALCESTRUZZO SECONDA FASE (CLS BLOCCAGGIO ERS) H=mm. 300

C35/45 ARMATO
TOLLERANZA DI COSTRUZIONE + 5 mm.

RIVESTIMENTO IN AUTOBLOCCANTI O IN GRIGLIATO INERBITO O IN ASFALTO O IN PIETRA ALBERESE

CALCESTRUZZO PRIMA FASE H = mm. 145 - C25/30 ARMATO
FOGLIO DI POLIETILENE A PROTEZIONE DEL MATERASSINO

CON MATERASSINO - DOPPIO BINARIO
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MATERASSINO VERTICALE H = mm. 15

MATERASSINO ANTIVIBRANTE H = mm. 40

CALCESTRUZZO SECONDA FASE (CLS BLOCCAGGIO ERS) H=mm. 300

C35/45 (UNI 9858) ARMATO
TOLLERANZA DI COSTRUZIONE + 5 mm.

CALCESTRUZZO PRIMA FASE H = mm. 135 - C25/30 (UNI9858) ARMATO

FOGLIO DI POLIETILENE A PROTEZIONE DEL MATERASSINO

RIVESTIMENTO IN AUTOBLOCCANTI O IN GRIGLIATO VERDE O IN ASFALTO O IN PIETRA ALBERESE
CON MATERASSINO - DOPPIO BINARIO
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PARTICOLARE SISTEMA BLOCCAGGIO ROTAIA

wii PISAMO

fitsamersil  AZIENDA PER LA MOBILITA SPA
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SISTEMA TRANVIARIO DI PISA - LINEA 1
PIAZZA DEl MIRACOLI - OSPEDALE CISANELLO/CNR

ARMAMENTO
Armamento
Dettagli costruttivi tipologici di armamento

: Comune di San Giuliano Terme
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